Zatgcznik A SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Instalacja elektryczna

1. WSTEP
1.1.PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej ( SST ) sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t w zakresie budowy in-
stalacji elektrycznej dla zadania Zagospodarowanie centrum Koscielca
gm. Pakos¢.
ZAKRES STOSOWANIA SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi zatgcznik do specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robot — czes¢ ogolna jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
wp.1.1.
1.2.ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST
SST dotyczy robdt majacych na celu wykonanie instalacji elektrycznych
zwigzanych z robotami wymienionymi w p.1.1.
1.3.OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przyjeto zgodnie z definicjami zawartymi w spe-
cyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t — czes¢ ogolna.
1.4.OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, bezpie-
czenstwo wszelkich czynnosci na budowie oraz za ich zgodnos¢ z doku-
mentacjg projektowa, SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestor-

skiego.

2. MATERIALY
2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Wykonanie robot objete niniejszg SST wymaga zgodnosci z projektem

budowlanym — branza elektryczna.



3. SPRZET

Roboty instalacyjne mogg by¢ wykonane przy uzyciu sprzetu przeznaczo-

nego do tego typu robot. Ogdline wymagania dotyczace sprzetu podano w

specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot — cze$¢ ogolna.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w specyfikacji technicznej

wykonania i odbioru rob6t — cze$¢ ogolna. Wykonawca jest zobowigzany do

usuwania na biezgco i na wkasny koszt wszelkich zanieczyszczen lub

uszkodzen drég publicznych i drég dojazdowych na terenie Zamawiajgcego

powstatych w wyniku transportu .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robot — czes¢ ogolna. Wykonanie robot
powinno by¢ zgodne z Projektem budowlanym — branza elektryczna.

5.2.ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Przed przystgpieniem do wykonania robét nalezy wykonaé roboty przy-
gotowawcze zgodnie z projektem budowlanym. W przypadku stwierdze-
nia rozbieznosci ustalen\projektu ze stanem faktycznym nalezy wstrzy-
mac wykonywanie robot przygotowawczych i powiadomié o tym fakcie
autora projektu i inspektora nadzoru. Zgode na wznowienie robot wydaje
inspektor nadzoru inwestorskiego po przedtozeniu przez Wykonawce
opinii projektanta dotyczgcej sposobu prowadzenia robot i ewentualnych
zmian oraz okresleniu skutkow finansowych wynikajgcych z zaistniatych

Zmian.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli wykonania robét podano w czesci
0golInej specyfikacji wykonania i odbioru robat.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot i po ich zakoncze-
niu powinna obejmowaé¢ sprawdzenie zgodnosci wykonanych rob6t z do-

kumentacja.



7. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robo6t podano w czesci ogolnej
specyfikacji wykonania i odbioru robot.
Roboty elektryczne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowsa, niniejszg SST | wymaganiami inspektora nadzoru inwestor-
skiego jezeli wszystkie badania podane w PN-IEC 60364-6-61 daty wy-

nik pozytywny.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
8.1.INNE DOKUMENTY

8.1.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane ( tekst jednolity:
Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zn.zm);

8.1.2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
(Dz.U. z 2004 r., Nr 92, poz.881);

8.1.3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgodnosci ( Dz.U. z
2002 r., Nr 166, poz. 1360 z p6zn.zm.)

8.1.4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska
(Dz.U. z 2001 r., Nr 62, poz. 627 z p6zn.zm.)

8.1.5. PN-IEC 60364-6-61

8.1.6. PN-IEC 60364-4-41

8.1.7. PN-EN 12464-1

8.1.8. SEP-E-001

8.1.9. SEP-E-002

8.1.10 SEP-E-004



