D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wsep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikaghtecznej (SST)gwymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét drogowych zmanych z modernizagj
nawierzchni drogi gminnej Radtowo — Piechcin 2pdainku od km 0+000 do km
1+440.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekuadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejaymagania ogoélne, wspdlne diabot
objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, piteszczegolnych
asortymentow rob6t drogowych .

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco :

1.4.1.Budowla drogowa — obiekt budowlany ,nigdlicy budynkiem , stanowty cata¢

techniczno-uiytkowa (drog; ) albo jego cgs¢ stanowaca odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny ( obiekt mostowkorpus ziemny , wzet ).

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni , przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwang .

1.4.3. Dlugos¢ mostu — odlegha migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypkodlegt@¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe; .

1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do righypostoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (mortawa ) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdona
ruchu pojazdow obstugaych zadanie budowlane na czas jego wykonania ,
przewidziana do usgoia po jego zakczeniu .

1.4.6. Dziennik budowy — dziennik ,wydany zgodnie z obgmiacymi przepisami
stanowicy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zzsar
okolicznéci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszketenows dla zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego .

1.4.8. Jezdnia — ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow .

1.4.9. Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonaugowaniona do
kierowania robotami i do wgpbwania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu .

1.4.10.Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikazatokami , pasami awaryjnego
postoju i pasmami dzieymi jezdnie .

1.4.11.Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchwriaz ze sposobem ich
paczenia .

1.4.12 Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego ) —gZ obiektu
oparta na podporach mostowych , tacazaistréj niogcy dla przeniesienia ruchu
kotowego, pieszego .



1.4.13.Korpus drogowy — nasyp lub € wykopu , ktora jest ograniczona kogoarogi
i skarpami rowow .

1.4.14 Koryto — element uformowany w korpusie drogowymeiucutazenia w nim
konstrukcji nawierzchni .

1.4.15.Rejestr obmiaréw — akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi
stronami , skgcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét
w formie wylicze, szkicéw i ewentualnie dodatkowych aanikow . Wpisy w
rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przez kyniera .

1.4.16.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badesvraakceptowane przez
Zamawiagego , niezkdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwiazanych
Z ocenjakosci materiatdw oraz robot .

1.4.17 Materiaty — wszelkie tworzywa niegine do wykonania robot , zgodnie z
dokumentagprojektows i specyfikacjami technicznymi ,zaakceptowane przez
Irtyniera .

1.4.18.Most — obiekt zbudowany nad przeszkeedm dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .

1.4.19.Nawierzchnia — warstwa lub zespét warstwzgtlych do przejmowania i rozkladania
obcizen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla
ruchu .

a) Warstwascieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana beedniemu
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych .

b) Warstwa wizaca — warstwa znajdaga s¢ miedzy warstw scieralm a podbudow
zapewniagjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe .

c) Warstwa wyréwnawcza — warstwa saa do wyrdwnania nierdwidoi podbudowy
lub profilu istniepcej nawierzchni .

d) Podbudowa — dolna ¢& nawierzchni stizaca do przenoszenia ohgen od ruchu na
na poditae. Podbudowa nie st skiad& z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze; .

e) Podbudowa zasadnicza — gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni . M sktada si¢ z jednej lub dwdch warstw .

f) Podbudowa pomocnicza — dolna&zpodbudowy spetniaga obok funkciji ,
nosnych , funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtdaiem wody , mrozu i
przenikaniem cgstek podtaa . Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca
lub odcinajcs .

g) Warstwa mrozoochonna — warstwa , ktorej gitbwnymenaem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu .

h) Warstwa odcinajca — warstwa stosowana w celu unigtivaenia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchuabéej powyej .

i) Warstwa odsczapca — warstwa shaca do odprowadzenia wody przedostej sk

do nawierzchni .

1.4.20.Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostgo.

1.4.21.0biekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunédha dla pieszych i przepust.

1.4.22.0Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznegokraobudowy.

1.4.23.0dpowiednia (bliska) zgod§é— zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi

tolerancjami, a§e przedziat tolerancji nie zostat olteny — z przegjtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajodia danego rodzaju robot budowlanych.



1.4.24.Pas drogowy — wydzielony liniami rozgranicagjmi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzésszewow . Pas drogowy me rownie
obejmowateren przewidziany do rozbudowy drogi i budowgadezer chronacych
ludzi srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze .

1.4.25.Pobocze — ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyaak
pojazdow , umieszczeniaadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, skyca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni .

1.4.26.Poditaze — grunt rodzimy lub nasypowy zkgey pod nawierzchaido gkbokdici
przemarzania .

1.4.27.Podilare ulepszone — gérna warstwa paditq lezaca bezpérednio pod nawierzchai,
ulepszona w celu ualiovienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni .

1.4.28.Polecenie Iayniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawegz Irzyniera ,
w formie pisemnej , dotye®e sposobu realizacji robo6t lub innych sprawazanych
z prowadzeniem budowy .

1.4.29.Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczmada autorem dokumentaciji
projektowej .

1.4.30.Przedstwziccie budowlane — kompleksowa realizacja nowegagzeia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana pae&rOw geometrycznych trasy w planie i
przekroju podiinym ) istniegcego padczenia .

1.4.31.Przepust — obiekty wybudowane w formie zamtajiobudowy konstrukcyjnej ,
staace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypampusu drogowego
lub dla ruchu kotowego , pieszego .

1.4.32.Przeszkoda naturalna — elemémtdowiska naturalnego , stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego , reyktad dolina , bagno ,rzeka itp.

1.4.33.Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie , stancsvutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego , na przyktad droga , kotarochg itp.

1.4.34.Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej , ktora
lokaliza@j , charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot .

1.4.35.Przyczotek — skrajna podpora obiektu mostowegazéviktada sic z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnychkrzyh, komor .

1.4.36.Rekultywacja — roboty mage na celu upordlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasadir@cji zadania budowlanego .

1.4.37.Rozpktos¢ teoretyczna — odlegdé miedzy punktami podparcia @(yskami ) , przsta
mostowego .

1.4.38.Szerokaéc¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu ) — odlegtaniedzy zewrtrznymi
krawdziami konstrukcji obiektu , mierzona w linii progladtej do osi podknej ,
obejmuje catkowatszerokec konstrukcyjm ustroju niogcego .

1.4.39.Szerokd¢ uzytkowa obiektu — szeroké jezdni (nawierzchni ) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu orazakas¢ chodnikdw mierzona éwietle
pogczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch
kotowy od ruchu pieszego .

1.4.40.Slepy kosztorys — wykaz rob6t z podaniem icKdiqprzedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania .

1.4.41.Tunel — obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego .

1.4.42 Wiadukt — obiekt zbudowany nad lankolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i rugieszego .

1.4.43.Zadanie budowlane — & przeds¢wziecia budowlanego , stanoyza odebng
caté¢ konstrukcyjna lub technologicza,zdol do samodzielnego spetnienia



przewidywanych funkcji technicznaytkowych . Zadanie me polegéa na
wykonywaniu robot zazanych z budow, modernizag , utrzymaniem oraz
ochro budowli drogowej lub jego elementu .

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania oraz za ich zgodito
z dokumentagj projektowa , SST i poleceniami ftyniera .
1.5.1.Przekazanie terenu budowy
Zamawiacy w terminie okréonym w dokumentach umowy przei@aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi , lokalizacj wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egz. dokumgntaojektowej i dwa komplety SST .
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidthpa ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru kcowego robot .Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwediwtasny koszt .
1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowadzie zawieré rysunki , obliczenia i dokumenty , zgodne
z wykazem podanym w szczegétowych waachkumowy , uwzghkniagcym podziat
na dokumentacprojektowy :
- Zamawiajcego ,
- sporadzom przez Wykonawg.
1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektows | SST
Dokumentacja projektowa , SST oraz daalae dokumenty przekazane przez
Irzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy , a wymagania wyszczegolnione w
choéby jednym z nichgobowhizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji .
W przypadku rozhiaosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohowe
kolejné¢ ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie me wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych , a o ich wykryciu winieatychmiast powiador@i Inzyniera , ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek .
W przypadku rozhiaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczoraeriaty leda zgodne z dokumentagj
projektowi SST.
Dane ok&one w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti
docelowe , od ktérych dopuszczalpedchylenia w ramach okdlenego przedziatu
tolerancji . Cechy materiatéw i elememtidudowli musz by¢ jednorodne i
wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami , a rozrzuty tych cech nie rmog
przekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji .
W przypadku , gdy materiaty lub robotg beda w petni zgodne z dokumentac]
projektow lub SST i wptynie to na niezadowaleg jakas¢ elementu budowli, to
takie materiaty zostamasgpione innymi , a roboty rozebrane i wykonane ponewn
na koszt Wykonawcy .
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a)Zabezpieczenie terenu budowy w rolbotaodernizacyjnych i remontowych
(,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobayziany do utrzymania ruchu publicznego na terenieyd
w sposob okimny w D-M- 00.00.00, w okresie trwania realizdgjintraktu , a do
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot .



Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawizyinierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob@kresie trwania budowy . W zaleosci od
potrzeb i pogbu roboét projekt organizacji ruchu powinienckgktualizowany przez
Wykonawe na bieaco .
W czasie wykonywania rob6t Wykonawaastdrczy , zainstaluje kgbzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczge takie jak : zaporywiatia
ostrzegawcze , sygnaty itp. , zapevagigj ten sposob bezpiedmdwo pojazdow i
pieszych .
Wykonawca zapewni state warunki widasznw dziea i w nocy tych zapor i
znakéw dla ktorych jest to nieodzownenvzgleddéw bezpieczestwa .Wszystkie znaki
zapory i inne ugdzenia zabezpieczaje xda akceptowane przezayniera .
Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
w sposob uzgodniony zymierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscigeh
okrélonych przez layniera , tablic informacyjnych ,ktorych tebedzie
zatwierdzona przezziniera .Tablice informacyjnegda utrzymywane przez
Wykonawe dobrym stanie przez caly okres realizacji robo6t .
Koszt zabezpieczenia terenu budowy oligga odtbnej zaptacie i przyjmuje si ze
whCzony W CeR umowry .
b)Zabezpieczenie terenu budowy w ratfotacharakterze inwestycyjnym
Wykonawca jest zobayziany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot .
Wykonawca dostarczy , zainstalujedde utrzymywa tymczasowe uggzenia
zabezpieczgje , w tym : ogrodzenia , pg@ze , dwietlenie , sygnaly i znaki
ostrzegawcze , dozorcéw , wszelkie imoeki niezledne do ochrony robét , wygody
spoteczriwi i innych .
Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem
w sposob uzgodniony zzymierem oraz przez umieszczenie , w miejscachicideh
okrélonych przez layniera , tablic informacyjnych , ktorych febedzie
zatwierdzona przezziniera .Tablice informacyjnegda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rabot
Koszt zabezpieczenia terenu budowy oligga odtbnej zaptacie i przyjmuje si ze
jest wgczony w cen umowry .
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma oboaviek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego .
W okresie trwania budowy i wylezania rob6t Wykonawceatizie :
a)utrzymywéateren budowy i wykopy w stanie bez wody stej ,
b)podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowaniezsio
przepisow i norm dotygz/ch ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy
oraz ¢mzie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi spotecznej
i innych , a wynikagych ze skzenia , hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nagpstwie jego sposobu dziatania .
Stosuyf sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgd na :
1)lokalizag baz ,warsztatow, magazynow, sktadowisk , ukopdvog dojazdowych ,
23rodki ostranosci i zabezpieczenia przed :
a)zanieczyszczeniem zbiornikow kée wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi ,
b)zanieczyszczeniem powietrza pylagazami ,
c)mgliwoscia powstania pgaru .



1.5.6.0chrona przeciwp@arowa
Wykonawcadulzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciw parowe; .
Wykonawcadulzie utrzymywad sprawny spr& przeciwpaarowy , wymagany
przez odpowiednie przepisy , na tereaie firodukcyjnych , w pomieszczeniach
biurowych , mieszkalnych i magazynactzavamaszynach i pojazdach .
Materiaty tatwopalnegha sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dpsm oséb trzecich .
Wykonawcaduzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem
wywotanym jako rezultat realizacji rotadbo przez personel Wykonawcy .
1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia , nieds dopuszczone
do uycia .
Nie dopuszczacsiizycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stzeniu wikszym od dopuszczonego , odmego odpowiednimi przepisami .
Wszelkie materiaty odpadowgyte do rob6t bda miaty aprobat techniczi wydary
przez uprawniarjednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw §radowisko .
Materiaty , ktéreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot,@azpkaiczeniu
robot ich szkodliwég zanika ( np. materiaty pylaste ) molgy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania .zé# wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawiizyj powinien otrzymazgod: na uycie tych
materiatdbw od wgiwych organdéw administracji patwowe; .
Jeeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami , a ichzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska ,
to konsekwencje tego poniesie Zamawiaj
1.5.8.0chronawtasndci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochyamstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne , takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz
ledacych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawigego w ramach planu ich lokalizacji . Wykonawcaezaipi
widciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyaminstalacji i uradzea
w czasie trwania budowy .
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasovy
dla wszelkiego rodzaju robét , ktore qriaj¢ wykonane w zakresie przefenia
instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémmzyniera i wiadze
lokalne o zamiarze rozpecia roboét . O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie povaad Inzyniera i zainteresowane wiadze
oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczawszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw . Wykonawecgbie odpowiadéaza wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia insjatea powierzchni ziemi i uggdzen
podziemnych wykazanych w dokumentachiatozonych mu przez Zamawqaggo .
1.5.9.0graniczenia obgizen osi pojazdow
Wykonawca stosowaie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na 6 przy
transporcie materiatow i wypasaia na i z terenu robot . Uzyska on wszelkie
niezbdne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyafjowo tadunkdéw
i W sposob agty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera . Pojazdy
i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone naviezo
ukaczony fragment budowy w oddrie terenu budowy i Wykonawcadzie
odpowiadat za naprawvszelkich robo6t w ten sposdb uszkodzonych , zgodni
Z poleceniami hyniera .



1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawedzie przestrzegaprzepiséw dotyczcych
bezpiechstwa i higieny pracy .
W szczegoldoi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznychkodiiwych dla zdrowia oraz nie
spetniagych odpowiednich wymagasanitarnych .
Wykonawca zapewni ¢dizie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge ,
socjalne oraz spta odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla napenia bezpieczestwa publicznego .
Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych
Powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot
Wykonawcadalzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i
urgdzenia aywane do roboét od daty rozpacia do daty zakaczenia robot
(do wydania potwierdzenia zékpenia przez liyniera).
Wykonawcadalzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego .
Utrzymanie powinno byrowadzone w taki sposob , aby budowla drogowa lub
jej elementy byty w zadawaleym stanie przez caty czas , do momentu odbioru
ostatecznego slléVykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynes, to
na poleceniedyniera powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie @diej niz
w 24 godziny po otrzymaniu polecenia .

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobow#any jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przgpisytyczne , ktore sw jakikolwiek sposob
zwazane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycw |,
przepisow i wytycznych podczas prowanaeobot .
Wykonawcadualzie przestrzeggpraw patentowych idgzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagarawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych adzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inzyniera
0 swoich dziataniach , przedstawgdjopie zezwolg i inne dokumenty .

2. Materiaty

2.1.  Zrodta uzyskania materiatéw
Co najmniej na trzy tygodnie przedlaapwanym wykorzystaniem jakichkolwiek
Materiatow przeznaczonych do rob6t Wykonawca steasli szczegotowe
Informacje dotycgzce proponowanegoddia wytwarzania , zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiedriwiadectwa badalaboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przezzyniera .
Zatwierdzenie partii materiatébw z danegodta nie oznacza automatyczniee,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskuyj zatwierdzenie .
Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniaze
materiaty uzyskane z dopuszczoneégadta w sposéb goty spetniaj wymagania
SST w czasie pogbu robot .

2.2.  Pozyskiwania materiatdbw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz
na pozyskiwanie materiatéw z jakichkolwigiodet miejscowych wiczjac w to
zrodta wskazane przez Zamawdieggo i jest zobowzany dostarczaylnzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia .
Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do
zatwierdzenia liaynierowi .
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2.4.

2.5.

2.5.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i
jakasciowych materiatéw z jakiegokolwiekddta .
Wykonawca poniesie wszystkie koszty , a w tym abpt wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwzane z dostarczeniem materiatdw do robot .
Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdéw , ukopdw i miejsc
pozyskania piaskuzawiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukiazeniu robot .
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowgalwykorzystane do robét lub
odwiezione na odkitad odpowiednio do wymaganowy lub wskaza Inzyniera .
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera , Wykonawca niegblzie
prowadz¢ zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi , ktore zostaty
wyszczegoblnione w dokumentach umowy .
Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze
Inspekcja wytworni materiatow
Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamabk
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci .Wynik tych
kontroli kedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgllem
jakosci .
W przypadku , gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekojytworni , keda
zachowane nagbujace warunki :
a)lnzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdw w czasie przeprowadzanzekdi ,
b)Inzynier kedzie miat wolny dosfp , w dowolnym czasie , do tychedei wytworni ,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realiaatjowy .
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione
z terenu budowy ,ddlZz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera . Jdli
Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robét zrie dla
ktorych zostaty zakupione , koszt tych materiat@stanie przewartgiowany przez
Inzyniera .
Kazdy rodzaj robot , w ktorym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty , Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykezic sk z jego nieprzyjciem i
niezaptaceniem .
Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni , aby tymczasowadsdwane materiaty ,do czasu gdydip
potrzebne do robét , byly zabezpieezprzed zanieczyszczeniem , zachowaty swoj
jakéc¢ i wkasciwos¢ do robot i byty dosfpne do kontroli przez kyniera .
Miejsca czasowego skladowania mat@ndkda zlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zyimerem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykara
Wariantowe stosowanie materiatow
Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewlojozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grzg/ciem materiatu , albo w
okresie dhaszym , jgli bedzie to wymagane dla badarowadzonych liayniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ p&zniej zmieniany bez
zgody Ireyniera .
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Sprzet
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu , ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych roboét . Spek uzywany
do rob6t powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadaod
wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST., PZJ lub projekcie
organizacji robot , zaakceptowanym przezyhiera ; w przypadku braku ustaley
takich dokumentach spgizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera .
Liczba i wydajn@¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie roboét , zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej , SST | wskazahidnzyniera w
terminie przewidzianym umay
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy .Bdzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania , tam gdzie jest to
wymagane przepisami .
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidonazliwo$¢ wariantowego ziycia
sprztu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadémayniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjzed utyciem sprztu . Wybrany spra ,
po akceptacji Iayniera , nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody .
Jakikolwiek sprzt , maszyny , urzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy , zostarprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot .
Transport
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkéw transportu , ktére
nie wptymp niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkaiwosci
przewaonych materiatéw .
Liczbasrodkow transportu dnizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej , SST i wskazamdnzyniera , w terminie
przewidzianym umow.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuwsngeh obcizen na osie i
innych parametréw technicznycBrodki transportu nie odpowiadae warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mogby¢ dopuszczone przezayniera , pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtiowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy . Wykonawcaddlzie usuwé na bieaco , na wkasny koszt , wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadnggublicznych oraz
dojazdach do terenu budowy .
Wykonanie robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prdaenie robét zgodnie z umawraz za
jaké¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robotichezgodnéc z
dokumentagprojektows , wymaganiami SST , PZJ , projektu organizacjyotaoraz
poleceniami #yniera .
Wykonawca ponosi odpowiedzidgaa doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysod@ wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami i
rzdnymi okr&lonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymai psmie
przez lyniera.
Nasipstwa jakiegokolwiek rdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu
i wyznaczeniu robot zostanesli wymaga tego ledzie Inzynier , poprawione przez
Wykonawgna wiasny koszt .
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Sprawdzenie wytyczenia robét lub waezenia wysokiei przez Irtyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialciaza ich dokladn& .

Decyzje ttyniera dotyczce akceptaciji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robot &da oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy ,
dokumentacji projektowej i w SSttakze w normach i wytycznych . Przy
podejmowaniu decyzji zZynier uwzgédni wyniki bada materiatow i robot ,
rozrzuty normalne wygljace przy produkcji i przy badaniach materiatéw ,
déwiadczenia z przeszoi , wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki
wplywajce na rozwzna kwestk.

Polecenia tgniera lgda wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym , po ich otrzymaniu pri¥¢ykonawe , pod gréba zatrzymania
robodt . Skutki finansowe z tego tytplonosi Wykonawca .

Kontrola jako $ci robot

Program zapewnienia jako

Do obowhzkdw wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty

Inzyniera programu zapewnienia j@ko, w ktorym przedstawi on zamierzony

sposob wykonywania robo6t , mavosci techniczne , kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robo6t zgodnie z dokumendgmjojektows , SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przezinera .

Program zapewnienia jakm bedzie zawiera :

a)czs$¢ 0golm opisupca :

- organizagj wykonania robo6t , w tym terminy i sposéb prowadaenbot ,

- organizagj ruchu na budowie oraz oznakowanie robot,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych , ich kwalifikacjgrzygotowanie praktyczne ,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoterminowa¢ wykonania

poszczegodlnych elementéw robot ,

- system (sposob i procedimproponowanej kontroli i sterowania jalom

wykonywanych robot ,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium ,rktdu Wykonawca zamierza zléci
prowadzenie badpg,

- sposob oraz fogrgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych , zapis
pomiarow , nastaw mechanizmow starygh , a take wychganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie techgiolmym , proponowany sposob i
forne przekazywania tych informacji #gnierowi ;

b)czs¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robot :

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposaiem w mechanizmy do sterowania iaglzenia
pomiarowo-kontrolne ,

- rodzaje i il&¢ srodkéw transportu oraz uwydzen do magazynowania i

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadung@ed utraf ich wiasciwosci w
czasie transportu ,

- sposo6b i procedupomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé , pobieranie
prébek , legalizacja i sprawdzanieadea ,itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatéw i wykonywania posz@degch elementow robot ,

- sposbb pagiowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom .

Zasady kontroli jakii robot
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Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeam;
aby osagna¢ zatazomg jakaos¢ robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatow
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroliagozbpc personel ,
laboratorium ,sprg , zaopatrzenie i wszystkie yzenia niezkédne do pobierania
probek i bada materiatdw oraz robot .

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniae poziom ich wykonania jest
zadawalajcy .

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materialéw oraz robot z
czgstotliwoscia zapewniagca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&jST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych . W przypadku , gdy nie zostatle tam okrdone , Irzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny , abpeanic wykonanie robo6t zgodnie z
umowy .

Wykonawca dostarczy hynierowi wiadectwa ze wszystkie stosowane ydzenia
I sprzt badawczy posiadajvazna legalizacg , zostaty prawidtowo wykalibrowane
I odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier kedzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych , w
celu ich inspekcji .

Inzynier kedzie przekazywawWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnigciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych , spetu , zaopatrzenia
laboratorium , pracy personelu lub metod badawczyieli niedocagnigcia te
beda tak powane ,ze mog wptynaé¢ ujemnie na wyniki bada, inzynier
natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatow i dépiye do uycia
dopiero wtedy , gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow .

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem batateriatow
ponosi Wykonawca .

Pobieranie prébek materiatow

Probki keda pobierane losowo . Zaleca stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek , opartych na zasadzewszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla
Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwos$¢ udziatu w pobieraniu prébek .

Na zlecenie Iayniera Wykonawcadtzie przeprowadzZadodatkowe badania tych
materiatéw , ktore budzwatpliwosci co do jakéci , o ile kwestionowane materiaty
nie zostaa przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli . Koszty tych
dodatkowych badapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaxag,.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone
przez Irzyniera . Prébki dostarczone przez Wykonawo badéa wykonywanych
przez Irkyniera lzda odpowiednio opisane i oznakowane , w sposéb zaadeany
przez Irkyniera

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytl przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm .
W przypadku , gdy normy nie obejmyakiegokolwiek badania wymaganego w
SST, stosowamazna wytyczne krajowe , albo inne procedury , zaataeane
przez Irxyniera .
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Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflia Wykonawca powiadomi ftyniera o
rodzaju , miejscu i terminie pomiaru lub badarfa.wykonaniu pomiaru i badania,
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptaciji .

Raporty bada

Wykonawca kdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami badigak
najszybciej , nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii

Wyniki bada (kopie ) leda przekazywane lrynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych , preego zaaprobowanych .
Badania prowadzone przezyniera

Do celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia , liynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli , pobierania prébek i badangteriatow wrédta ich
wytwarzania i zapewniona mudrie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow .

Inzynier , po uprzedniej weryfikacji systemu kontnabot prowadzonego przez
Wykonawe , bedzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezakmie od
Wykonawcy , na swoj koszt . i wyniki tych bada wykaza , ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne , to ttynier zleci niezalenemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Badabo oprze giwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgognanateriatéw i robot z dokumentac]
projektowg i SST . W takim przypadku catkowite koszty powtgh lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostgnzez Wykonawg .
Certyfikaty | deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty , ktore posiadaj

. certyfikat na znak bezpieazsgtwa wykazujcy , ze zapewniono zgods§é z

technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm , aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych ,

. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z :

- PolskNorma lub
- aprobattechniczi , w przypadku wyrobéw , dla ktérych nie ustanovaon
Polskiej Normy , jeli nie g objcte certyfikacy okreslona w pkt 1

I ktore spetin@wymogi SST .

W przypadku materiatow , dla ktdrywew. dokumenty swymagane przez SST,
kada partia dostarczona do rob@tlhie posiadate dokumenty , okéajace w
sposob jednoznaczny jej cechy .

Produkty przemystowe magosiada ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynik&aia wykonanych przez niego . kopie
wynikow tych badabeda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi .
Jakiekolwiek materiaty ,ktore npemiap tych wymagé beda odrzucone .
Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumenggawnym obowjzujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do kitca okresu gwarancyjnego . Odpowiedziatnpa prowadzenie
dziennika budowy zgonie z obamijacymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy .

Zapisy w dzienniku budowyds dokonywane na bigco i beda dotyczy¢
Przebiegu robdt , stanu bezpiéshea ludzi i mienia oraz technicznej i



gospodarczej strony budowy.

Kady zapis w dzienniku budowytzie opatrzony datego dokonania , podpisem

osoby, ktéra dokonata zapisu , z podan@nimienia i nazwiska oraz stanowiska

stibowego . Zapisydala czytelne , dokonane trwatechnilq , w poradku

chronologicznym , bezfrednio jeden pod drugim , bez przerw .

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdsida oznaczone

kolejnym numerem zgiznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i

Iryniera .

Do dziennika budowy nalewpisywa w szczegoIngi :

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy ,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowe;j ,

- uzgodnienie przezAyniera programu zapewnienia jaéko harmonograméw
robot ,

- terminy rozpoaogia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robot ,

- przebieg robot , trudsa i przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i prayoz

- przerw w robotach ,

- uwagi i polecenia fyniera ,

- daty zaradzenia wstrzymania robot , z podaniem powodu ,

- zgloszenia i daty odbioréw zanifeych i ulegajcych zakryciu , cgciowych
i ostatecznych odbioréw robot ,

- wyja&nienia , uwagi i propozycje Wykonawcy ,

- stan pogody i temperagypowietrza w okresie wykonywania robot
polegajcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wazku z
warunkami klimatycznymi ,

- zgodng&t rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise
dokumentacji projektowej,

- dane dotyeze czynnéci geodezyjnych (pomiarowych ) dokonanych przed i w
trakcie wykonywania robot ,

- dane dotyeze sposobu wykonywania zabezpieczenia robot ,

- dane dotyeze jakdci materiatéw , pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badapodaniem , kto je przeprowadzat ,

- wyniki prob poszczegolnych elementow dwti z podaniem , kto je
przeprowadzat ,

- inne istotne informacje o przebiegu robo6t

Decyzje layniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig

zaznaczeniem ich przgja lub zagciem stanowiska .

Wopis projektanta do dziennika budowy obligifgyniera do ustosunkowaniasi

Projektant nie jest stremmowy i nie ma uprawnfedo wydawania polece

Wykonawcy robot .

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwaigjna rozliczenie faktycznego

postpu kazdego z elementow robot . Obmiary wykonywanych tobé

przeprowadza siw sposéb cigty w jednostkach przgtych w kosztorysie i

wpisuje do rejestru obmiaréw .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne , deklarazgodndci lub certyfikaty zgodngci

materialdw , orzeczenia o j&tianateriatléw , recepty robocze i kontrolne wyniki
badaWykonawcy lada gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakg . Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét . Winny
by udostpnione na kadezyczenie Izyniera .



7.2

7.3.

7.4,

7.5.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sbprocz w punktach (1) — (3) ngstijace
dokumenty :

a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego ,

b) protokoty przekazania terenu budowy ,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne ,

d) protokoty odbioru robot ,

e) protokoty z narad i ustabe,

f) korespondengjna budowie .

(5) Przechowywanie dokumentiwowy
Dokumenty budowydy przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym .
Zaginricie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugnje
natychmiastowe odtworzenie w fa&mpizewidzianej prawem .
Wszelkie dokumenty budowydh zawsze dogpne dla lidyniera i przedstawione
do wgldu nazyczenie Zamawiagego .

Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows i SST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie .
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru napnniej na 3 dni przed tym
terminem .
Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiaréw .
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie ) wsdiach podanym wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obovazku
ukonczenia wszystkich robot . &lne dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie .
Obmiar gotowych roboétdulzie przeprowadzony z ¢ztotliwoscia wymagam do
celu mies¢cznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie ckoaym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnzyniera .
Zasady okréania ilosci robot | materiatow
Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynwida
obmierzone poziomo wzdtdinii proste; .
Jeili SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej , objosci beda
wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekro; .
llosci , ktére mag by¢ obmierzone wagowo ghla wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST .
Urzadzenia i sprgt pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy , stosowany w czasie obmiaru robot
beda zaakceptowane przezzimiera .
Urzadzenia i sprgt pomiarowy , zostandostarczone przez WykonagvcJleeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych to Wykonawcaduzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji . Wszystkie udzenia pomiarowedola
przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie , w catym okresie triaaobot.
Wagi i zasady wzenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST . &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag W Sposob
ciagly zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera .
Czas przeprowadzenia obmiaru



8.2.

8.3.

8.4.
8.4.1.

Obmiary keda przeprowadzane przedegsziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt , a tatle w przypadku wygpowania dhiaszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania .
Obmiar robét podlegagym zakryciu przeprowadzaggdrzed ich zakryciem .
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzesda wykonane w
Sposob zrozumiaty i jednoznaczny .
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejesbmiaréw. W razie
braku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do
rejestru obmiardw , ktérego wzor zostanie uzgodnioinzynierem .
Odbior robot
Rodzaje odbioru robot
W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST , roboty podlegajastpujacym
etapom odbioru :
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu ,
b) odbiorowi czsciowemu ,
c) odbiorowi ostatecznemu ,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu .
Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbior robdét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot |, ktére w dalszym procesializacji ulega
zakryciu .
Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentwaania
0g6Ilnego pospu robot .
Odbioru robét dokonuje #ynier .
Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomienienymiera . Odbior bdzie
przeprowadzony niezwtocznie , niezniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.
Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary , w konfrontacji z dokutaep projektows , SST |
uprzednimi ustaleniami .
Odbiér czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robot .
Odbioru czsciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robét . Odbioru ostatecznego dokonujeyhier .
Odbiér ostateczny robot
Zasady odbioru ostatecznego
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocengezywistego wykonania robot w
odniesieniu di ich fa , jakasci | wartasci .
Catkowite zakdczenie robot oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonawevpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na gmie o tym fakcie layniera .
Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy ,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia rob6t i przygcia
dokumentow , o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagponez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy . Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny



jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow , wynikow badla
pomiardw , ocenie wizualnej oraz zgodaiowvykonania rob6t z dokumentacj
projektowa i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona sealizacj ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu ,
zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupedoiggh i robot poprawkowych .
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekeavych lub robét
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wyk@zeniowych , komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego .
W przypadku stwierdzenia przez komisjakas¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbig@gaymaganej
dokumentagj projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu , komisja dokona
potracen , oceniagc pomniejszon wartaé¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy .
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznegd jestprotokoét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamasdepo .
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace
dokumenty :
1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkow , jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy ,
2.szczegotowe specyfikacje techmé ( podstawowe z dokumentow umowy i
ew. uzupetniajce lub zamienne ) ,
3 recepty i ustalenia technologiczne
4.dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty,)
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badabznaczé laboratoryjnych , zgodnie
zSST,iew. PZJ |
6. deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw
zgodnie z SST i ew. PZJ
7.opini technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiarow zatzonych do dokumentow odbioru , wykonanych zgodr&ST i
PZJ ,
8.rysunki (dokumentacje ) n&kayanie robot towarzyseych ( np. na
przefenie linii telefonicznej , energetycznej , gazowajwietlenia itp. ) oraz
protokoty odbioru i przekazatych robot wiécicielom urzdzen ,
9.geodezyinwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu ,
10.kopimapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji
powykonawczej .
W przypadku , gdy wg komisjoboty pod wzgidem przygotowania
dokumentacyjnego niglip gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w
porozumieniu z Wykonaywyyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot .
Wszystkie zaidzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag kxda
zestawione wg wzoru ustalonpgmez Zamawiagego .
Termin wykonania robét poprawkeh i robot uzupetniagpych wyznaczy
komisja .
8.5.  Odbidr pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polegaosanie wykonanych rob6t zgzanych z
usuaciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych w



okresie gwarancyjnym .
Odbior pogwarancyjngdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgtinieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 , Odbifateszny robét ,, .
9. Podstawa ptatndci
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatngci jest ocena jednostkowa skalkulowana przez Wykeaaa

Jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu .

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowmdptavy ptatnaci jest

Wartas¢ ( kwota ) podana przez Wykonagwy danej pozycji kosztorysu .

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosaowej ledzie

uwzgkdniat wszystkie czynn&ei , wymagania i badania skltadeg st na jej

Wykonanie , okréone dla tej roboty w SST i dokumentacji projektpwe

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa :

- robociza bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami ,

- warté¢ zuzytych materiatébw wraz z kosztami zakupu , magazyaroe,

ewentualnych ubytkow i transportu namebudowy ,

- warté¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami ,

- koszty poednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

- podatki obliczone zgodnie z obaxvijacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalevlicza¢c podatku VAT .

9.2.  Warunki umowy i wymagania ogolne D-M- 00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych

Zawartych w D-M- 00.00.00 obejmuje wszystkie waruphreslone w ww.

dokumentach , a nie wyszczegdélnione w kosztorysie .

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazdow i orgarjizachu obejmuje :

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyaz z dostarczeniem
kopii projektu Irzynierowi i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posfpu robaot ,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z
wymaganiami bezpiecastwa ruchu ,

(c) optaty/ dziezawy terenu ,

(d) przygotowanie terenu ,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni , ramp , chodnikow , kravikéw ,
barier , oznakowai drenau ,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych .

Koszt utrzymania objazddéw/ przejazddéw i organigaachu obejmuje :

(a) oczyszczanie , przestawienie , przykrycie i ugtieitymczasowych
oznakowa pionowych , poziomych , bariewiatet ,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego .

Koszt likwidacji objazdow /przejazddéw i organizaajchu obejmuje :

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania ,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego .

10. Przepisy zwhzane
1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlamz.UU. Nr 89 poz. 414 ).
2.Zargdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia
1994r. w sprawie dziennika budowy oraz tabindormacyjnej ( M.P. Nr 2 z
1995r. , poz.29).
3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach puiyich (Dz.U.14, poz. 60 z



p&niejszymi zmianami ) .



